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WINKEL Ready Track WINKEL Ready Track
H Construction en acier avec guidages WINKEL, H Construccién en acero con perfiles WINKEL y rodamien-
rouleaux acier ou Polyamide au choix tos de acero, opcionalmente con rodamientos poliamida
M Précision et dynamique élevées avec moteurs AC ou B Alta dindmica, alta precisién con motores AC o
servo servomotores
M Design universel pour l'intégration de votre convoyeur W Disefio universal para integracién con su conveyor

Posibles construcciones

Montages possibles M Sistemas de elevacién

R g e
W Systemes d'élévation B Sistemas de elevacion con traslacion

R -
W Systemes d'élévation avec course transverse B Horquillas telescépicas con mesa de elevacién mediante

B Fourches télescopiques avec course excentrique excéntrica

H Convoyeur a chaines ou a rouleaux H Conveyor de cadenas o rodillos

NUEVO
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WINKELReadyTrack

Données techniques

WINKEL ReadyTrack

Datos técnicos

Type/Modelo
Rouleaux/Rodamiento
Charge/Carga vert. Fz
Charge/Carga horiz. Fy
Couple/Moment max. Mx
Couple/Moment max. My
Couple/Moment max. Mz
Pression sol/Carga sobre suelo

Vitesse/Velocidad v1
Accélération/Aceleracion a1
Puissance/Potencia
Puissance/Potencia
Puissance/Potencia

Hauteur motorisation/Altura accionamiento H

Vitesse/Velocidad v2
Accélération/Aceleracion a2
Puissance/Potencia
Puissance/Potencia
Puissance/Potencia

Hauteur motorisation/Altura accionamiento H

Vitesse/Velocidad v3
Accélération/Aceleracion a3
Puissance/Potencia
Puissance/Potencia
Puissance/Potencia

Hauteur motorisation/Altura accionamiento H

Codeur/Encoder

Pignon/Pifién
Crémaillere/Cremallera
WINKEL Profil /Perfil

WINKEL Rouleaux/Rodamiento

Fins de course/Final de carrera
Chaine porte cables/Cadena portacables
Chevilles/Anclaje suelo
Lubrification/Unidad de engrase

Peinture/Lacado

RTP-5
Polyamide/Poliamida
10 kN 1

1kN

4100 Nm

3900 Nm

1500 Nm

17 kN/m?

1m/s

1m/s?

2,2 kW
Engrenages/engranaje recto
RF47 /RF57

600

2m/s

2m/s?

8,5 kW

Planétaire /planetario
PSF621

520

3m/s

3m/s?

18,5 kW
Planétaire/planetario
PSF621

580

SSI / Hyperface

m5/23 Dents/dientes
mb5 oblique/helical
PR 5 NbV

PA 125

2 x Schmersal
Igus 3400.150.150
500.300.999
051.100.000

RAL 7024 gris/gris

RTP-8

Polyamide /Poliamida
20 kN

1kN

17200 Nm

15000 Nm

1500 Nm

28 kN/m?

1m/s

1m/s?

4 kW
Engrenages/engranaje recto
RF47 /RF57

540

2m/s

1m/s?

14 kW
Planétaire/planetario
PSF621

430

3m/s

1,5 m/s?

32 kW

Planétaire /planetario
PSF721

490

S8l / Hyperface

m5/23 Dents/dientes
mb5 oblique/helical
PR 8 NbV

PA 1800

2 x Schmersal
Igus 3400.150.150
500.300.999
051.100.000

RAL 7024 gris/gris

RTS-3
Acier/Acero
15 kN

1kN

12500 Nm
12000 Nm
1500 Nm
22 kN/m?

0,5m/s

0,5 m/s?

1 kW
Engrenages/engranaje recto
RF47 /RF57

530

1m/s

1m/s?

3 kW
Engrenages/engranaje recto
RF47 /RF57

670

2m/s

2m/s?

11 kW

Planétaire /planetario
PSF621

560

SSI / Hyperface

m5/23 Dents/dientes
mb5 oblique/helical
PR 3 NbV

PR 2.058

2 x Schmersal
Igus 3400.150.150
500.300.999
051.100.000

RAL 7024 gris/gris

RTS-5
Acier/Acero
20 kN

1kN

16500 Nm
15500 Nm
1500 Nm
27 kN/m?

0,5m/s

0,5 m/s?

1,2 kW
Engrenages/engranaje recto
RF47 /RF57

520

1m/s

1m/s?

4 kW
Engrenages/engranaje recto
RF47 /RF57

630

2m/s

2m/s?

14 kW

Planétaire /planetario
PSF621

520

SSI / Hyperface

m5/23 Dents/dientes
mb5 oblique/helical
PR 5 NbV

PR 2.062

2 x Schmersal
Igus 3400.150.150
500.300.999
051.100.000

RAL 7024 gris/gris

RTS-6
Acier/Acero
30 kN

1 kN

25000 Nm
23000 Nm
1500 Nm
38 kN/m?

0,5m/s

0,5 m/s?

1,6 kW
Engrenages/engranaje recto
RF47 /RF57

550

1m/s

1m/s?

5,5 kW
Engrenages/engranaje recto
RF57

590

2m/s

2m/s?

19 kW
Planétaire/planetario
PSF721

550

SSI / Hyperface

mb5/23 Dents/dientes
mb5 oblique/helical
PR 6 NbV

PR 2.063

2 x Schmersal
Igus 3400.150.150
500.300.999
051.100.000

RAL 7024 gris/gris

RTS-8
Acier/Acero
50 kN

1kN

43000 Nm
38000 Nm
1500 Nm
60 kN/m?

0,5m/s

0,5 m/s?

3 kW
Engrenages,/engranaje recto
RF47 /RF57

510

1m/s

1m/s?

8,5 kW
Engrenages,/engranaje recto
RF67

650

2m/s

1 m/s?

32 kw
Planétaire/planetario
PSF721

490

SSI / Hyperface

mb5/23 Dents/dientes
mb5 oblique/helical
PR 8 NbV

PR 4.085

2 x Schmersal
Igus 3400.150.150
500.300.999
051.100.000

RAL 7024 gris/gris

') RTP-5 charge max Fz 10 kN centrée précisément sur le

chariot.

Tous les efforts et couples doivent étre additionnés

géométriquement.

Donner le schéma de pergage du chariot a la commande.

Temp. Max 40 °C.

Chaine porte cables avec 5 éléments 14 ancrages avec

entretoises.

Autres peintures sur demande.

') RTP-5 carga max. FZ 10 kN solamente centrada sobre el

carro.

Todas las fueras y momentos deben ser sumados
geométricamente.

En caso de pedido defina los taladros del carro.

Temperatura méx. de ambiente 40 °C.

Cadena portacables con 5 separadores.

Anclaje quimico al suelo de 14 elementos con chapas

distanciadoras.

win KEI._//=
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Servicio de

Type RTP 5
Modelo RTP 5

Rouleaux WINKEL en Polyamide

WINKEL rodamientos de poliamida

Contacteurs a levier
2x Butées

Sensor final de carrera
2 x posicién final
Schmersal-

Z4V7H 336-11Z 2138

L tot = 2100 course/carrera

course/carrera 2x100 mm res.

1500

Datos técnicos ver pagina 381

1000
Surface utile
130 superficie Gtil
A T FI A FIFR__FR
1:5 . s i -
. [C.] .
& Aé o T —tle
8 il g | 4
M16 P22 . IR e e
A
Chaine
, . . O d'énergie
Données techniques voir page 381 cadena porta-
cables

150 x 45 innen

1072.4
Surface utile

ne pas souder
no soldar

superficie atil
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Type RTP 8
Modelo RTP 8

Rouleaux WINKEL en Polyamide
WINKEL rodamientos de poliamida

Contacteurs a levier
2x Butées

Sensor final de carrera
2 x posicion final
Schmersal-

Z4V7H 336-11Z 2138

i
==

5 5 |
T - {l_f [ R Wy [y S e ™ J U
B
B
- L tot = 2100 course/carrera
3 Q course/carrera 2x100 mm res. 1500
1000
Surface utile
] superficie atil
_| 130
A =
1:5 <52
8o
o L4 . . . SEs
. T =1
I i | \ D3
T 7
M16 ¢22 B P P Elle 2 2 3.
b \
Chaine ne pas souder
O d'énergie no soldar
Données techniques voir page 381 cadena Pobf‘ta’
cables
Datos técnicos ver pagina 381 150 x 45 innen
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Type RTS 3
Modelo RTS 3

Rouleaux WINKEL en acier
Rodamientos WINKEL en acero

Contacteurs a levier
2x Butées

Sensor final de carrera
2 x posicion final
Schmersal-

Z4V7H 336-11Z 2138

©
(¢
N
2 8
o AR dE i AR 4 ik 4 ]
T [ Y }J—j [ W O g W T [ JLrv
B
B L tot = 2100 course/carrera
1:5 course/carrera 2x100 mm res. 1500
3 77:,:::{ P 1000
1 Surface utile
o superficie Gtil
130
HH ] \H %
o i - =
=]
. @ . g 8 :lé
T[T 1l o[ T L5
LI i i a N 33
Bl I~ LI LT s s 3 3o
M16 P22 \
Chaine ne pas souder
O d'énergie no soldar
Données techniques voir page 381 cadena porta-
P P cables
Datos técnicos ver pagina 381 150 x 45 innen
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Servicio de

Type RTS 5
Modelo RTS 5

Rouleaux WINKEL en acier
Rodamientos WINKEL en acero

60

Contacteurs a levier
2x Butées

Sensor final de carrera
2 x posicion final
Schmersal-

Z4V7H 336-11Z 2138

=
2HEED
ca. 275

.35

R 1% ] 1 T4 |
T e T B;V_"Lj T T T [ ot WY T
L tot = 2100 course/carrera
course/carrera 2x100 mm res. 1500

Données techniques voir page 381
Datos técnicos ver pagina 381

1000

Surface utile
superficie atil

imim

S ERN S f 811

[

| B

1072.4
Surface utile
superficie Gtil

Chaine

O d'énergie
cadena porta-
cables

150 x 45 innen

\ne pas souder

no soldar
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60

Typ RTS 6
Modelo RTS 6

Rouleaux WINKEL en Polyamide
WINKEL rodamientos de poliamida

Contacteurs a levier
2x Butées

Sensor final de carrera
2 x posicion final
Schmersal-

Z4V7H 336-11Z 2138

ca. 307

I;.%
{=n

Données techniques voir page 381
Datos técnicos ver pagina 381

Rouleaux WINKEL en acier
Rodamientos WINKEL en acero

b A

=¥ I T T I \
T T o TG f [ T =t [ - Mt TG
L tot = 2100 course/carrera
course/carrera 2x100 mm res. 1500

1000

Surface utile
superficie til

I O

[0 (T [T
NI I ,
B Rt P F B
A
Chaine

O d'énergie
cadena porta-
cables

150 x 45 innen

ot 1

\ LB

1083.8
Surface utile

ne pas souder
no soldar

superficie Gtil
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Typ RTS 8
Modelo RTS 8

Rouleaux WINKEL en Polyamide

WINKEL rodamientos de poliamida

Contacteurs a levier

2x Butées

Sensor final de carrera
2 x posicion final
Schmersal-

Z4V7H 336-11Z 2138

g
s @B/ s
|
B
1:5
3
.
130
A
1:5
M16 @22

Données techniques voir page 381
Datos técnicos ver pagina 381

Rouleaux WINKEL en acier

Rodamientos WINKEL en acero

TG I 2™ TG
L tot = 2100 course/carrera
course/carrera 2x100 mm res.
1000
Surface utile
superficie atil
) [0

o o ©

©|

e L L =

1531 Y P LI ¢ :.E

ne pas souder
no soldar

ne pas souder

no soldar

N —

Surface utile
superficie Gtil
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Exemples Ready Track Ejemplos de Ready Track
RTS 6 RTS 6
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Exemples Ready Track Ejemplos de Ready Track
RTS 6 RTS 6
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